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ω : vitesse angulaire en 
rad/s 
N : fréquence de rotation 
 



 



 

ω : pulsation en rad/s 

f : fréquence en s 
T période en Hz 

ϕ : déphasage en rad 

𝑈𝑒𝑓𝑓 =
Umax

√2
         𝐼𝑒𝑓𝑓 =

Imax

√2
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Diagrammes SYSML 



 
 

 

 

Efforts théoriques Efforts réels 

 
  

Lorsqu’un vérin est en conditions réelles d’utilisation, il développe un effort de poussée réel 
inférieur à l’effort théorique car il faut tenir compte :  

 Des frottements internes  

 De la contre-pression qui est présente dans la chambre opposée  
C’est le taux de charge (T) qui tient compte de ces phénomènes. 
 

Taux de charge = poussée réelle / poussée théorique 
 
Généralement de 0,5 (50%) pour les vérins dynamiques (travail en mouvement) et 0,8 (80%) 
pour les vérins statiques (travail à l’arrêt) 

Unités normalisées   F : en N   S : en m2 P : en Pa 
Unités usuelle   F : en daN   S : en cm2 P : en Bars 
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